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Elektronik tasanim agamasinda ESP32

mikrodenetleyici tabanl cihazimiz igin
gelistirdigimiz motor siriici  devresi,
PWM sinyali, NPN tipi MOSFET'imizin
base bacagina uygulanarak motorun hizi
kontrol edilebilmektedir. Aynica DC-DC
converter ve optokuplér ile
mikroiglemcimizi sistemden yalitarak dig
etkenlerden gelebilecek goriltilerden
dolayi olugabilecek sorunlardan
mikroiglemcimizi ve sisternimizin
korunmasi saglanabilmektedir.

Yeni dogan bebeklerde saglkl bir uyku duzeni gelistirmek, hem onlann gelisimi
agisindan kritik bir rol oynar hem de ebeveynlerin aile hayatini olumlu yénde etkiler.
Ancak, bebegin sakinlestiriimesi ve uyku diizeninin korunmasi, ebeveynler icin sikca
kargilagilan zorluklardan biridir. Bu zorluga ¢dziim sunmak amaciyla yapilan projemiz,
bebeklerin uyku kalitesini arttirmakla kalmayipp aym zamanda ebeveynlerin gece
uyanarak uyku kalitesini diisiirme riskini en aza indirecek benzersiz bir yaklagm
sunmaktadir. Mikro denetleyici tabanli mobil program kontrolli elektronik sistem
tasarimimiz, besgigin sallanmasini saglayacak, kolay montaj edilebilir mekanik tasarim,
sofistike elektronik donarmim, ozel yaznlhm entegrasyonu ve kullamic dostu mobil
uygulama bilesenlerini birlestirerek bu hedeflere ulasmay amaclamaktadir.
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Projemizin 8zgin degeri, bebeklerin sakinlestiriimesi ve rahatlatimasina yénelik mevcut
besik modiillerinden farkh bir perspektif sunmaktadir. Mevcut coziimler genellikle
bebegin anlik tepkilerini algilamak ve &zellestirilmig bir islem gergeklestirmek yerine
manuel kontrol mekanizmalarini vurgulamaktadir. Bu durum, besigin sadece anhk
sakinlesmeyi saglamakla sinirh kalmasina ve bebegin degisen tepkilerine hizh bir sekilde
yanmit verememesine neden olabilir. Onerdigimiz mobil program ve loT tabanh besik
kontrol cihazi ise bebegin dogal tepkilerini kapsamh bir sekilde anlayarak, onlarin
degisen tepkilerine etkili bir sekilde yamit verebilme potansiyelini tagmaktadir. Bu
dzellik, projemizi digerlerinden ayiran ve bebegin kendine 8zgii tepkilerine &zel yanitlar
sunarak daha etkili bir sakinlestirme deneyimi sunmayl amaclayan bir avantaj
saglamaktadir. Konu ile alakal son yillarda yapilan literatiir caligmalan incelendiginde;

Proje kapsaminda gelistirilen Flutter tabanh
mobil uygulama, kullaniciya Bluetooth
baglantisi araciligiyla ESP32
mikrodenetleyicisini kontrol etme imkam
sunmaktadir. Uygulama, basit ve anlagilabilir
bir arayiizle manuel ve otomatik modlan
desteklemektedir. Arduino IDE  izerinde
yazilan kodlar, mobil uygulama ile ESP32

. mikrode netleyicisi arasindaki kontrol
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uykulannin bozulmamasi ve uyku diizenlerini kazanmalanna yardima olmaktir. Bu

amacla donamim arayiizii icin AtMega328 mikrodenetleyicisine sahip Arduino Uno R3 Projemizi benzersiz kilan &zelliklerden biri,

kullanmiglardir. Ortamdaki sesi algilamak icin kullanilan modill ile ses siddeti Slgtilerek loT tabanl mobil uygulama kullamimi ve
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bu besigin otomatik olarak sallanmasimi tetikliyor ve bu sensér bunu algladiginda uyanmasi bir sorun haline gelmeden, bu )
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besigin yatag islaksa cihaz bir zil sesi caliyor ve telefona bir kisa mesaj gondererek, tagimaktadir. T . |
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MATERY NTEM kullanilmakta ve kullaniciya dogru bilgiler
sunma amacini tagimaktadir. I

Bu projede, besik kontrol cihaz icin ESP32 kullanarak hareket ve ses algilama &zellikleri f
entegre edilmigtir. Proje kapsaminda, Adafruit MPU6050 sensérii ile hareket algilama ve
mikrofon modiilii ile ses algilama islemleri gergeklestirilmistir. Bluetooth iizerinden
iletisim saglamak icin BluetoothSerial kiitiiphanesi ve miizik calma fonksiyonlan icin
DFRobotDFPlayerMini modilt entegre edilmigti. PWM (Pulse Width Modulation)
sinyallerini Gretmek i¢in ESP32 mikrode netleyicisinin dahili PWM modiili kullanmilmigtir.
Sensor verileri, belirli esik degerleri kullamilarak analiz edilmis ve besigin sallanma
durumu buna gére kontrol edilmistir. Ayrica, mobil uygulamamizi gelistirirken Google
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kullanici  sadece besigi kontrol etmekle
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Cahismanin gelistirilebilirlige agik oldugu bir nokta, mobil uygulamanin manuel modundaki besik hiz kontroliiniin

= e P - :;B &3 M&ES - | kullanicr tarafindan sesle degistirilebilir hale getirilebilmesidir. ilerleyen stirecte, bu &zelligi mobil uygulama ile

h D17 wpaD26 RX iletisim kurabilen bir sesli asistan ile entegre ederek gelistirmek miimkiindiir.
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